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COrOn@ 2 Inspect

Revision y analisis de los articulos cientificos relativos a las técnicas y métodos
experimentales empleados en las vacunas contra el cOrOn@v | rus, evidencias, danos,
hipotesis, opiniones y retos.

Identificacion de patrones en sangre de personas vacunadas:
micronadadores

Recientemente, se ha podido ver a través del programa 119 de la Quinta Columna (Delgado, R.; Sevillano, J.L. 2021)
un breve documental sobre las discusiones de los resultados que estan arrojando los analisis de sangre de las
personas vacunadas (Tim Truth. 2021a). Después de un cuidadoso visionado COrOn@2Inspect ha llegado a la
conclusion de que existen coincidencias, o al menos la identificacion de varios patrones con nanotecnologia, que
podria estar orientada al ensamblaje de dispositivos espintronicos con grafeno u o6xido de grafeno, o bien la
diseminacion de farmacos, o bien la implementacién de interfaces o sensores de activacion remota, u otras
aplicaciones que aln se estan investigando.

En concreto se trata de la figura 1, en la que aparece un filamento ondulado, replegado, con una forma parecida a
una cinta levemente enrollada.

“TimTruth cn

Fig. 1. Filamento con reflexion metdlica bajo el microscopio encontrado en los andlisis de sangre de las personas vacunadas, segun fuente (Tim Truth.
2021a)

Pues bien, ésta forma fue vista en el articulo de (Chen, X.Z.; Hoop, M.; Mushtaq, F.; Siringil, E.; Hu, C.; Nelson,
B.J.; Pané, S. 2017) relativo a nanorobots impulsados magnéticamente. En concreto se refiere a nanorobots
nadadores blandos en forma de cinta hechos con hidrogeles que responden a estimulos, véase figura 2 y 3.
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Fig.2. Nanobots helicoidales controlados mediante nanoparticulas magnéticas alineadas incrustadas en el hidrogel. (Chen, X.Z.; Hoop, M.; Mushtagq,
F.; Siringil, E.; Hu, C.; Nelson, B.J.; Pané, S. 2017)

Si se observa el cuadro a) de la figura 2, en su margen derecho se puede comprobar como la forma del nanobot es
casi idéntica a la que se puede ver en la figura 1. También puede comprobarse en el cuadro c) de la figura 2, donde
se observa como el grosor de la cinta podria variar en funcion del disefio del flagelo del nanobot. En la figura 3, se
puede observar una ampliacion de los detalles referidos en la figura 2.
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Fig.3. Ampliacion en detalle de los patrones encontrados en el articulo, que coinciden con los encontrados en la muestra de sangre. (Chen, X.Z.;
Hoop, M.; Mushtaq, F.; Siringil, E.; Hu, C.; Nelson, B.J.; Pané, S. 2017)

Long slender form

Segun los investigadores del articulo en el que ha sido encontrado este patron (Chen, X.Z.; Hoop, M.; Mushtaq, F.;
Siringil, E.; Hu, C.; Nelson, B.J.; Pané, S. 2017), a fin de hacer accesible el uso de nanobots en biomedicina se
requieren "materiales blandos sensibles a los estimulos’, que podrian ser provocados por un campo
electromagnético. Ademas afiaden que "el uso de estos materiales brinda la posibilidad de conectar la locomocion y
las funcionalidades de los nadadores de pequena escala para condiciones ambientales especificas’, como por
ejemplo el medio acuoso que se podria encontrar en el torrente sanguineo, en donde se ha encontrado el patron de
coincidencia. También anaden el ejemplo de (Huang, H.W.; Sakar, M.S.; Petruska, A.J.; Pané, S.; Nelson, B.J. 2016)
que explican de la siguiente forma "describieron un enfoque diferente para fabricar estructuras blandas
reconfigurables como hélices y cabezas tubulares con colas helicoidales mediante fotolitografia (véase figura 2 y 3).
El plegado de monocapas o bicapas de hidrogel podria predeterminarse convenientemente mediante la alineacion
de particulas magnéticas durante la secuencia de fabricacién. La alineacion de las nanoparticulas magnéticas no
solo dirigid el plegado de las estructuras de hidrogel y permitio su replegamiento mediante calentamiento NIR, sino
que también determiné el eje de fdcil magnetizacion de la estructura’. En esta explicacion hay elementos que
cuadran perfectamente con la existencia del 6xido de grafeno en las vacunas de cOrOn@v|rus. De hecho, las
nanoparticulas magnéticas que pueden dirigir el plegado del nanobot pueden ser de oxido de grafeno, ya que es el
Unico material que reacciona al calentamiento por NIR (Near Infrared) o infrarrojo cercano, tal como se justifica en
los siguientes trabajos (Khan, M.S.; Abdelhamid, H.N.; Wu, H.F. 2015 | Liu, W.; Zhang, X.; Zhou, L.; Shang, L.; Su, Z.
2019 | Robinson, J.T.; Tabakman, S.M.; Liang, Y.; Wang, H.; Sanchez-Casalongue, H.; Vinh, D.; Dai, H. 2011 | Ji, M.;
Jiang, N.; Chang, J.; Sun, J. 2014). Continuando con la revision del trabajo de (Chen, X.Z.; Hoop, M.; Mushtaq, F.;
Siringil, E.; Hu, C.; Nelson, B.J.; Pané, S. 2017) anaden una explicacion a la forma del nanobot y a su interaccion
con infrarrojo "bajo exposicion al infrarrojo cercano (NIR), las micromdquinas blandas con una cabeza tubular
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bicapa y un flagelo helicoidal monocapa podrian cambiar su morfologia de una forma larga y delgada a una forma
achaparrada. La forma larga y delgada consistia en una cabeza tubular bicapa con una cola monocapa, mientras que
la morfologia achaparrada correspondia a un tubo replegado con los flagelos envueltos alrededor de la punta de la
cabeza. Si bien ambas estructuras podian actuar como sacacorchos bajo campos giratorios, la forma larga y delgada
exhibia velocidades de avance mds altas que la forma corta y achaparrada’. Curiosamente la forma delgada vy
alargada es la exhibida en la figura 1. Ademas los investigadores afaden que este tipo de "micromdquinas blandas
son prometedoras para aplicaciones especificas de administracion de farmacos", lo cual hace pensar que con alta
probabilidad esto sea lo que se observo en el documental emitido en (Tim Truth. 2021a) y el programa 119 de
(Delgado, R.; Sevillano, J.L. 2021).

También se cita el trabajo de (Fusco, S.; Huang, H.W.; Peyer, K.E.; Peters, C.; Haberli, M.; Ulbers, A.; Pané, S. 2015)
sobre microrobots para aplicaciones médicas, en el que se alude especificamente al desarrollo de estos ingenios y el
"cambio de forma dindmica de las bicapas de hidrogel sobre su rendimiento para la navegacion en los orificios
corporales y la liberacion de farmacos a demanda” y aln mas importante "Los microrobots tubulares se fabrican
acoplando un nanocompuesto de hidrogel termorresistente con una capa de diacrilato de poli(etilenglicol) (PEGDA),
para lograr un plegado espontdneo y reversible a partir de una estructura rectangular plana. Las nanoparticulas de
Oxido de grafeno (GO) o de 6xido de hierro superparamagnético recubiertas de silice se dispersan en la matriz de
hidrogel termosensible para proporcionar sensibilidad a la luz del infrarrojo cercano (NIR) o activacién magnética,
respectivamente". Esto coincide y confirma el dxido de grafeno en las vacunas, el uso de poli(etilenglicol), conocido
como PEG, para su recubrimiento, la activacion por infrarrojo y campos electromagnéticos (probablemente las
ondas electromagnéticas del 5G entre otras). Finalmente se afade que "Estos conceptos finalmente se aplican a
microrobots helicoidales para mostrar una posible forma de lograr un comportamiento auténomo", lo que justifica y
asegura que se aplica a microrobots con la forma de cinta helicoidal ya advertida. En el articulo se explica con
detalle el procedimiento de fabricacién del 6xido de grafeno GO empleado en los prototipos, asi como las bicapas de
hidrogel y la caracterizacion de las nanoparticulas magnéticas de Fe203 (muy proximo a la formulacion Fe304). Por
otra parte, hay que referir el experimento de administracion de farmacos llevado a cabo en el que se fabricaron
"microtubos sensibles a la luz NIR basados en GO de una manera similar al microrobot magnético. Después de la
liofilizacion completa, se dejaron hinchados en una solucién de colorante verde brillante (BG), para imitar un
proceso de carga de un pequefio fdrmaco hidrofilo. Se utilizé luz NIR para inducir de forma remota el colapso de las
matrices o el cambio de forma, y se registré y comparé el efecto sobre la cinética de liberacidon para ambos
sistemas”. Ademas de la evidencia de la liberacion o administracion de farmacos, también se estudio el proceso de
plegado de la cinta con un rango de temperaturas de entre 20° y 45° que resultaria compatible con la temperatura
del cuerpo humano. El funcién de la temperatura la cinta de hidrogel adoptara un plegado diferente, tal como se
muestra en la figura 5.

Fig.5. Plegado dependiente de la temperatura de una cinta de hidrogel magnético. (Fusco, S.; Huang, H.W.; Peyer, K.E.; Peters, C.; Haberli, M.;
Ulbers, A.; Pané, S. 2015)

Opiniones

1. Parece que existe una importante coincidencia en el patron observado de la sangre de las personas
vacunadas, segin lo expuesto en (Tim Truth. 2021a) con los microrobots de cintas de hidrogel magnético
(Chen, X.Z.; Hoop, M.; Mushtaq, F.; Siringil, E.; Hu, C.; Nelson, B.J.; Pané, S. 2017 | | Fusco, S.; Huang,
H.W.; Peyer, K.E.; Peters, C.; Haberli, M.; Ulbers, A.; Pané, S. 2015 | Huang, H.W.; Sakar, M.S.; Petruska,
A.J.; Pané, S.; Nelson, B.J. 2016). Esta prueba permite inferir que las vacunas de cOrOn@v|rus administradas
podrian contener, con alta probabilidad, este tipo de nanotecnologia.

2. Los robots nadadores (o microrobots de cinta de hidrogel magnético) encajan con todos los detalles conocidos
sobre el 6xido de grafeno, el magnetismo y los infrarrojos para su activacion, control y guiado, en los fluidos
corporales del cuerpo humano, especialmente el torrente sanguineo. Ademas de la autonomia de
movimientos y el cambio de forma en funcion de la temperatura, pueden servir a la entrega o suministro
automatico de farmacos. Por tanto, no seria extraio que el aumento en la temperatura del cuerpo, como
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reaccion a la inoculacion de la vacuna, provocara la activacion y liberacion de los farmacos que
hipotéticamente podrian portar.

3. Sin embargo, también es posible que estos mecanismos estuvieran mediados inalambricamente por ondas
electromagnéticas, que permitieran a la par la orientacion de estos ingenios a objetivos o dianas en el cuerpo
del huésped. Aunque el hidrogel PEGDA del nadador evita problemas de citotoxicidad de sobra conocidos con
el oxido de grafeno, esto sélo sucede durante algin tiempo (12 semanas), hasta que se deshace (Browning,
M.B.; Cereceres, S.N.; Luong, P.T.; Cosgriff-Hernandez, E.M. 2014) y entra en contacto con la sangre y las
células del cuerpo. En el peor de los casos se llegd a medir una duracion de tan solo 4 dias. Esto también
podria aportar algunas claves para detectar casos de toxicidad tras la inoculacion de las vacunas.
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